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Motor Zamanlama Kiti - VW Grubu 1.0, 1.2,
1.4, 1.5 ve 1.6 MPI/TSI Benzinli Motorlar icin

Bu kit, kullanicinin Volkswagen grubu EA 211,

3 ve 4 silindirli TSI benzinli motorlarin motor
zamanlamasini bilgisayar tabanli hizalama
araglarina basvurmaya gerek kalmadan
hizalamasina, ayarlamasina ve kontrol etmesine
olanak saglamak icin gelistirilmistir.

Kit, kam millerinin Uretici spesifikasyonlarina gére
ayarlanmasini saglamak i¢in hassas uretilmis
adaptorler, hizalama aletleri ile birlikte pille calisan
bir dijital egim &lger icerir. Asagida ayrintili olarak
aciklanan prosedurleri izlerken aracin OBD
sistemine girmeye gerek yoktur.

e Uygulama alanlari arasinda Audi
(2012'den itibaren), SEAT (2012‘den itibaren),
Skoda (2011‘den itibaren) ve Volkswagen
(2011‘den itibaren) bulunmaktadir.

® Motor uygulamalari sunlari igerir: 1.0, 1.2, 1.4,
1.5 ve 1.6 MPI/TSI benzinli motorlar - Tam motor
kodu listesi icin lUtfen asagidaki uygulamalara
bakin.

e Motor varyantlari arasinda EA211, EA211 EVO,
3 ve 4 silindirli TSI/MPI ve ACT bulunmaktadir.

e Kam mili kasnaklarini gevsetirken veya
sikarken uygun kam mili kasnak tutma aletleri
kullaniimalidir. (febi parga no. 1001111)

Uyari: Hibrit araclar yiiksek voltajl bir sistem
kullanir. Sok ve yaralanma riskini 6nlemek igin
hibrit aracglarda ¢alisirken gerekli dnlemleri
alin. Hibrit ve PHEV araclarla calisan personel,
arac ureticisi tarafindan gerekli gériilen
diizeyde egitim almis olmalidir.

Uygulamalar:

Marka Model Yil Motor Kodlar

Al 2012'den itibaren 1.0L DKRB CUKC
Audi A3 2012'den itibaren CHYA DKRC CXSA
Q2 2016'dan itibaren CHYB DKRF CXTC
Q3 2015'ten CHYC DLAA CZCA
Alhambra 2015'ten itibaren CHYE DLAB CZDA
Arona 2017'den 2021'e CHZA DLAC CzDB
Ateca 2016'dan CHzB DSGB CzDbD
SEAT Ibiza 2013'ten itibaren CHzC DSGC CZEA
Leon/ST 2012'den itibaren CHzD DSGD DGEA
Mii 2200122(;9;” CHZF 1.2L DGEB
Tarraco 2019'dan itibaren CHzJ CJZA DJKA
Toledo 2014'ten 2022'ye CHzK CJzB 1.5L
Fabia Ill/IV On 2014 CHZzZL CJzC DACA
Kamiq 2019'dan itibaren CPGA CJzD DACB
Karoq 2017'den itibaren CPGA CYVA DADA
. Kodiaq 2017'den itibaren DAFA CYVB DFYA
Skoda ' tavia v 2013'ten itibaren DBYA CYVD DHFA
Rapid/Spaceback 2015'ten itibaren DFNA 1.4L DPBA
Scala 2019'dan itibaren DFNB CHPA DPBE
Superb l1I/1IV 2015'ten itibaren DKJA CMBA DPCA
Yeti/Outdoor 2014'ten 2017'ye DKLA CPTA 1.6L
Arteon 2017 ila 2020 DKLB CPVA CWVA
Caddy/Caddy Maxi 2015ila 2017 DKLC CPVB CWvB
CC 2015 ila 2017 DKLD CPWA
Golf VIINVIII/SV/Sportsvan | 2012'den itibaren DKRA CUKB
Load Up! 2014'ten 2020'ye
Passat Ab 2014
Polo Ab 2012
Volkswagen ['q i occo 2014 bis 2018
Sharan Ab 2015
T-Cross Ab 2018
T-Roc/Cabriolet Ab 2017
Taigo Ab 2021
Tiguan Ab 2015
Touran |l Ab 2015
Up! Ab 2011




—— KITLISTESI

A C1052 Kam mili muhafazasi igin adaptdr plakasi
B C1053 Montaj Ara Parcalari ve Vidalari A icin
C C1056 Emme Eksantrik Mili Ara Parcasi (EA211 EVO)
D C1057 Egzoz Eksantrik Mili Ara Pargasi (EA211 EVO)
E C1058 Emme Eksantrik Mili Adaptort (EA211 EVO)
F C1059 Egzoz Eksantrik Mili Adaptért (EA211 EVO)
G C1060 Egim Olger Referans Cubugu (EA211 EVO) 1,5
H G/ Q igin Sabitleme Vidalari
I C78 Egim Olcer
J C735 Kam mili arka (su pompasi) disli zamanlama pimi
K C43 Krank mili zamanlama pimi
_ K ® L ® — L C1044 Kol Durdurma Pimleri x2
M c68 Gergi Kasnagi Ayar Aleti
N C106 Sabitleme Civatalari, Adaptor Plakasi 8824 'ten
(0] C1063 Emme Eksantrik Mili Adaptort (TSI ACT, EA211 3 ve 4 silindirli (ACT olmadan))
P C106 Egzoz Eksantrik Mili Adaptort TSI ACT, EA211 3 ve 4 silindirli (ACT olmadan)
Q C Egim Olger Referans Gubugu TSI ACT, EA211 3 ve 4 silindirli (ACT olmadan)
R C Egzoz Eksantrik Mili Adaptéri (1.4 TFSI COD, TSI ACT, TFSI, BlueGT TSI ACT)
S C1085 Emme Eksantrik Mili Adaptori
T C1086 Emme Eksantrik Mili Ara Pargasi — Uzun
U C1087 Emme Eksantrik Mil Ara Parcasi — Kisa
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ADAPTOR REFERANS LISTESI:

Motor Montaj Ara Emme Ara Egzoz Ara Emme Egzoz =l elisr Motor Montaj Ara Emme Ara Egzoz Ara Emme Egzoz =l s
Boyutu Parcalari Parcasi Parcasi Adaptoriic.  Adaptoria Referavns Boyutu Parcalari Parcasi Parcasi Adaptori  Adaptorii Referavns
Cubugu Cubugu

CHYA B T Yok S P Q CHPA N Yok Yok O P Q
CHYB B T Yok S P Q CHPB N Yok Yok (0] P Q
CHYC B T Yok S P Q CMBA N Yok Yok (6] P Q
CHYE B T Yok S P Q CPTA N Yok Yok O R Q
CHzA N Yok Yok o P Q CPVA N Yok Yok O P Q
CHzB N Yok Y/A (0] P Q CPVB N Yok Yok O P Q
CHzC N Yok Yok o} P Q CPWA N Yok N/A (0] P Q
CHzD N Yok Yok o P Q CUKB N Yok Yok (6] P Q
CHZF N Yok Y/A (0] P Q CUKC N Yok Yok O P S
CHzJ N Yok Yok o P Q CXSA N Yok Yok O P Q
CHzZK N Yok Yok (0] P Q CXSB N Yok Yok O P Q
CHZL N Yok Yok o P Q CZCA 14 N Yok N/A (0] P Q
CPGA B T Yok S P Q CzccC N Yok Yok (6] P Q
DAFA B T Yok S P Q CZDA N Yok Yok O P Q
DBYA N Yok Yok o P Q CczDB N Yok Yok O P Q
DFNA B T Yok S P G CczDC N Yok Yok (6] P Q
DFNB 1.0 B T Yok S P G CzZDD N Yok Yok (0] P Q
DKJA N Yok Yok o P Q CZDE N Yok Yok O P Q
DKLA N Yok Yok (0] P Q CZEA N Yok Yok O R Q
DKLB N Yok Yok o P Q DGEA N Yok N/A O P Q
DKLC N Yok Y/A o P Q DGEB N Yok N/A (0] P Q
DKLD N Yok N/A (0] P Q DJKA N Yok Yok O P Q
DKRA N Yok Yok o P Q DJVA N Yok Yok O R Q
DKRB N Yok Yok o P Q DACA B C D E F G
DKRC N Yok Yok o} P Q DACB B C D E [ G
DKRF N Yok Y/A o P Q DADA B C D E F G
DLAA B U Yok S P G DFYA B C D E [ G
DLAB B U Yok S P G DHFA o B U Yok s P G
DLAC B U Yok S P G DPBA B C D E [ G
DSGA B T Yok S P G DPBE B (¢} D E [F G
DSGB B T Yok S P G DPCA B C D E F G
DSGC B T Yok S P G CWVA B T Yok S P Q
DSGD B T Yok S P G CwvB e B T Yok S P Q
DSHA N Yok Yok o P Q

CJZA N Yok Yok (0] P Q

cJzB N N/A Yok (0] @ Q

CJzC N Yok Yok (0] P Q

CJzD - N Yok Yok (0] P Q

CYVA N Yok Yok (0] P Q

CYVB N Yok Yok (0] P Q

CYVD N Yok Yok (0] @ Q

DPCA B (¢} D E F G




Tork ayarlari igin Litfen arag Ureticisinin kendi
verileri gibi OEM kaynakli verilere basvurun,
ornegin Erwin, Autodata veya Haynes Pro.

Kullanim talimatlar:

Not: Herhangi bir kasnak veya digli
sabitleyicisini gevsetirken veya sikarken, kam
mili veya krank mili hizalama aletlerini tork
uygulamak icin kullanmayin. DAIMA dogru disli/
kasnak tutma aletini kullanin.

ONEMLI - HER KULLANIM ONCESINDE:
Dijital Eksantrik Mili A¢i Ayar Kiti - Hazirhk
ve Kelepce ayari.

Her kullanimdan énce adaptor kilitleme kollarinin
sikma kuvvetinin ayarlanmasi gerekebilir. Sikkma
kuvvetini ayarlamak icin asagidaki prosedur
uygulanmalidir (bkz. resim PREP 1):

ES

Kam mili kilitleme aletlerini, kam mili adaptérini
tertibe takmak da dahil olmak Gzere, $EKiL 1a‘da
gOsterildigi gibi bir tezgah Uizerinde monte edin.

Adaptor kilitleme kollarini kilitleyin ve kol durdurma
pimlerini PREP 1b resminde gosterildigi gibi takin.

6 mm altigen anahtar soketi ve tork anahtar
kullanarak, 25 Nm tork uygulandiginda adaptérlerin
dénmedigini kontrol edin (Sekil PREP 1b).

PREP 1b

Adaptorler 25 Nm‘den daha az bir torkla dénliyorsa, PREP 2 resminde gosterildigi gibi sikma ayar

vidasini sikin.

45° (1/8 turn)

Sikistirma kuvvetini ayarlama:
Kollari kilidini agin ve ayar vidalarina erismek igin
tertibati ters gevirin.

Not: Kam mili adaptérlerinin kelepcelere
tamamen takildigindan emin olun.

PREP 2 resimde go6sterildigi gibi 3 mm altigen
anahtar kullanarak sikma kuvvetini ayarlayin.
Vidayi 1/8 tur sikin, ardindan PREP 1b resminde
belirtilen tork degerini tekrar kontrol edin.

Arag Hazirhgr:
Kam tahrik sisteminin her iki ucuna erisim gereklidir;
bu, ara¢ modeline bagli olarak asagidakilerin bir

kisminin veya tamaminin gikariimasini gerektirebilir:

e Motor sogutma sivisi.

* Motor Ust ve alt kapaklari.

e Sag on tekerlek ve ic tekerlek kemeri.

e Sogutma sivisi genlesme kabi.

e Hava filtresi muhafazasi ve turbo sarj borulari.
e Su pompasi tahrik kayisi ve hortumlari.
Motorun sanziman ucundan baglayarak sunlari
sékun:

¢ Emme eksantrik mili u¢ kapagi.

e Su pompasi (egzoz kam mili ucu).

Motorun kayis ucundan ¢alisarak:

e Zamanlama kayisi kapagini ¢ikarin.

e Egzoz kam mili ayar kapagini ¢ikarin.

Motorun ilk ayari (eski kayis yerinde):
Bilesen K - Krank mili kilit pimi

Motor blogunun arkasindaki krank mili kilitleme pimi
kor tapasini bulun ve c¢ikarin. Krank mili kilit pimini
(K) digli delige vidalayin ve 10 Nm torkla sikin. (K)
tam olarak vidalanmazsa, ¢ikarin ve krank milini saat
yoniinde ¥4 tur cevirin. (K) tekrar takin ve 10 Nm
torkla sikin. Simdi krank milini, (K) burnuna kilitlenene
kadar saat yoniinde gevirin. Sekil 1‘e bakin.

Bilesen J - Egzoz eksantrik mili arka disli
zamanlama pimi:

Egzoz eksantrik mili arka disli zamanlama
pimini (sanziman ucu) sekil 2‘de gosterildigi gibi
takin. Kasnak deligi 180 derece disarida ise, (K)
parcasini ¢ikarin ve krank milini 360 derece
cevirin. (K) pargasini tekrar takin ve (J) pargasini
sekil 2‘de gosterildigi gibi takin.

ilk mekanik hizalama ayarlandiktan sonra (J)
parcasini ¢ikarin ve uygun bir kasnak tutma aleti
kullanarak su pompasi tahrik kasnagini eksantrik
milinden ¢ikarin. (febi Parca No. 1001109)

Her iki kam milinin dliz ytzeylerinin Sekil 3‘te
gosterildigi gibi 12 saat (yatay) konumunda
oldugunu kontrol edin.




Kam mili zamanlama kitinin takilmasi:

Kam mili zamanlamasini dogru bir sekilde kontrol
etmek icin, kiti kam millerinin sanziman ucuna
asagidaki sekilde takmak gerekir:

Bilesenler G/Q &amp; H -

Egim Olger Referans Gubugu:

Oncelikle, Sekil 4‘te gosterildigi gibi sabitleme
vidalarini (H) kullanarak ilgili referans gubugunu
(G/H) takin.

ONEMLI: Cubugun gosterildigi gibi (G/Q)
tist kisminin tiim uzunlugu boyunca
silindir kafasinin tabanina diizgiin bir
sekilde oturmasi ve temas etmesi igin
bu alanin temiz oldugundan emin olun.

Eksantrik mili kilitleme aleti montaji:
Bilesenler A &amp; B/N:

Sekil 5'te gosterildigi gibi, ilgili montaj ara
parcalarini (B) veya (N) plakaya (A) monte edin.

Bilesenler C ve D:

Bilesenleri (C) ve (D) Sekil 5'te gosterildigi gibi
plakaya (A) monte edin. (C) ve (D) tzerindeki
deliklerin Sekil 6'da gosterildigi gibi yukari
bakmasini saglayin.

Bilegsenler T/U:
Bilesenleri T veya U kullanirken, bunlar Sekil 7°‘de
gOsterildigi gibi sadece giris tarafina monte edilir.

Eksantrik Mili Adaptorleri:
Bilesenler E ve F:

2 kam mili adaptorini (E ve F) plaka (A) icinden
gegirin. Sekil 8‘e bakin.

Not: (E) ve (F) isaretlere gére dogru eksantrik
miline takilmasi 6nemlidir. (E) giris eksantrik
miline, (F) ise egzoz eksantrik miline
takilmalidir. (E) ve (F) uclan eksantrik milleriyle
dogru sekilde kenetlenmelidir.

Sekil 9‘da gosterildigi gibi 6 mm altigen
anahtar kullanarak (E) ve (F) Gzerindeki stkma
vidalarini sikin.

Maksimum tork 15 Nm.
Not: Ara parcalar (C) veya (D) kullanildiginda,
delikler Sekil 6‘da gosterildigi gibi yukar

bakmalidir.

Not: Adaptorlerin (E) ve (F) kam millerine sikica
oturdugundan ve dénmediginden emin olun.




Bilesenler O ve P:
2 kam mili adaptorini (O) ve (P) takin.
Sekil 10‘a bakin.

Not: (O) ve (P) isaretlerinin, isaretlere gére
dogru eksantrik miline takilmasi 6nemlidir.
isaretlere gore takilmasi 6nemlidir.

(O) emme eksantrik miline, (P) ise egzoz eksantrik
miline takiimalidir.

(O) ve (P) uglart kam milleriyle dogru sekilde
kenetlenmelidir.

Parcalar O ve R:
2 kam mili adaptortnd (O) ve (R) takin.
Sekil 11‘e bakin.

(O) giris eksantrik miline ve (R) egzoz eksantrik
miline takiimalidir. (O) ve (R) uglari kam milleriyle
dogru sekilde gecmelidir.

Not: Kam mili ara adaptéri (R), Sekil 11 ve
11a‘da gosterildigi gibi, plaka A‘y1 motora
monte etmeden 6nce adaptor plakasina (A)
takilmahdir.

Bilesenler S ve P:
2 kam mili adaptorini (S) ve (P) takin.
Sekil 12°ye bakin.

(S) giris kam miline ve (P) egzoz kam miline
takilimaldir.

(S) ve (P) uclart kam milleriyle dogru sekilde
gecmelidir.

Not: (S) ve (P) isaretlerinin, isaretlere gére
dogru eksantrik miline takilmasi 6nemlidir.
isaretlere gore dogru eksantrik miline
takilmasi 6nemlidir.

Fig. 11a

Zamanlamayi kontrol etme:
Bilesen | - Egimélcer:

Egimoélceri () diz bir ylzeye yerlestirin ve galistirin.
Okuma degerinin sabitlenmesini bekleyin.

Motor yukarida belirtildigi gibi ayarlandiktan
sonra, egimolgeri (1) Sekil 13‘te gosterildigi gibi
egimolcer referans gubuguna (G/Q) ters olarak
yerlestirin ve sabitlenmesini bekleyin.

Egimélceri (G/Q) Uzerine tutarak SIFIR tusuna
basarak egimélceri 00.0 olarak ayarlayin.

Egimoélgeri giris adaptoriiniin diiz kismina
(dogru sekilde) hareket ettirin ve gosterilen
degeri kaydedin. Egzoz adaptori icin de
aynisini tekrarlayin ve okumalari kaydedin.
Sekil 14‘e bakin.

Not: Okuma yoniinii daima kaydedin.
Yukari ok (A) = Negatif acl,

Asagi ok (V) = Pozitif acl.

Not: Egimolcerdeki oklar, sifiri bulmak
icin gitmeniz gereken y6nu gésterir.

Kaydedilen okumayi arag Ureticisinin motoruna
6zgu verilerle karsilastirin.

Ornek: Motor kodu DADA (1,5 It)

Belirtilen giris zamanlama agisi1 -0,3° +/- 1,2°
=-1,5° (A) ile +0,9° (V) arahg:

Belirtilen egzoz zamanlama acisi +1,1° +/- 1,2°
=-0,1° (A) ile +2,3° (V) araligi

UYARI: Yukarida belirtilen rakamlar sadece
goOsterim amachdir. Liitfen arag ilireticisi
tarafindan belirtilen motor toleranslarina bakin.

DIGITAL INCLINOMETER

ON/OFF ZERO




Eksantrik mili tahrik kayisinin sékilmesi:
Kiti motor gereksinimlerine gore taktiktan sonra,
kam mili adaptorlerini kilitleyin ve Sekil 15'te
gOsterildigi gibi kirmizi ve mavi kilitleme kollarini
kaldirip kol durdurma pimlerini (L) yerlestirin.

Uygun bir kasnak tutma aleti kullanarak giris kam

mili ayar kontrol valfini gevsetin. Sekil 16‘ya bakin.

Uygun bir kasnak tutma aleti kullanarak egzoz
kam mili kasnak civatasini gevsetin ve yenisiyle

degistirin (sadece parmakla sikin). Sekil 16‘ya bakin.

Not: Egzoz kasnagi sabitleme civatasi tekrar
kullaniimamalidir.

Uyari: Kam mili veya krank mili kilitleme
aletlerine karsi asla gevsetme veya sikma
girisiminde bulunmayin.

Bilesen M - Gergi Kasnagi Ayar Aleti

Krank mili hala krank mili kilit pimi (K) Gzerinde
otururken ve kam mili Sekil 15'te gosterildigi
gibi kilitliyken, gergi ayar aleti (M) kullanarak
zamanlama kayisi gergi aletini serbest birakin.
Sekil 17°ye bakin.

Kayislari, kasnaklari eksantrik milinde
sabitlemeleri parmakla siki olacak sekilde
birakarak ¢ikarin.

Kam mili tahrik kayisi takma:

Not: Acilari her kontrol ettiginizde, referans
cubugunu (G/Q) kullanarak egimolceri her
zaman sifirlayin (Sekil 13 ve 14). Bu, 6rnegin
araci kaldirirken veya indirirken motorun
acisinda meydana gelen herhangi bir
degisikligin telafi edilmesini saglamak igindir.

Krank mili hala krank mili kilit pimine (K) oturmus
ve her iki kam mili Sekil 15'te gosterildigi gibi
kilitliyken, yeni kayisi sadece krank mili
kasnagina takin.

Ureticinin talimatlarinda belirtildigi gibi, uygun

bir krank mili kasnak tutma aleti kullanarak alt
zamanlama kayisi kapagini ve krank mili kasnagini
takin. Krank mili kasnak civatasini dogru tork ve
acltyla sikin (Ureticinin verilerine bakin).

Yeni kayisi, asagidaki sirayla diger kasnaklara
takin: kilavuz kasnak, egzoz kam mili ve emme
kam mili.

Kam mili kasnaklarinin sabitlemelerinin sadece
parmakla sikildigindan ve kasnaklarin kam
millerinden bagimsiz olarak dénebileceginden
emin olun. Ureticinin talimatlarinda belirtildigi
sekilde gergi kasnag ayarlayiciyi (M) kullanarak
kayisi gerin.

Kam mili adapt6r acilarini, yukaridaki
Zamanlamayi Kontrol Etme bélumuinde ayrintili
olarak agiklanan sekilde kontrol ederek kam
millerinin hareket etmediginden emin olun

Sekil 13 ve 14).

Uygun tutma aletlerini kullanarak kam mili kasnak
sabitlemelerini Ureticinin belirttigi tork degerine
sikin (bu 6rnekte sadece montaj torku, tam son
tork degil, yaklasik 20 Nm).

Not: Acilari her kontrol ettiginizde, referans
cubugunu (G/Q) kullanarak egimélceri her
zaman sifirlayin (Sekil 13 ve 14). Bu, 6rnegin
araci kaldirirken veya indirirken motorun
acisinda meydana gelen herhangi bir
degisikligin telafi edilmesini saglamak icindir.

Son kontroller:

Sekil 18‘de gosterildigi gibi kol durdurma
pimlerini (L) ¢ikararak kirmizi ve mavi kilitleme
kollarini serbest birakin.

Krank mili kilit pimini (K) cikarin.

Krank milini 2 tam tur ¢evirin, TDC konumuna
dénmeden hemen énce durdurun ve krank mili
kilit pimini (K) tekrar takin. Krank milini (K) durana
kadar gevirin.

Yukaridaki Zamanlamayi Kontrol Etme
bolimiinde (Sekil 13 ve 14) ayrintili olarak agiklanan
sekilde kam mili acilarini tekrar kontrol edin.

Okunan degeri Uretici spesifikasyonuyla
karsilastirin. Ayar gerekmiyorsa, kam mili kasnaklari
Ureticinin tam spesifikasyonuna gére sikilabilir.



Ayar gerekliyse asagidaki prosediirii
uygulayin:

ilk Eksantrik Mili Ayari ve Diizeltme Acilarinin
Hesaplanmasi:

Krank mili hala krank mili pimine (K) karsi
ayarliyken, Sekil 15'te ayrintili olarak gosterildigi
gibi kam millerini kilitleyin. Uygun bir kasnak tutma
aleti kullanarak giris kam mili ayar kontrol valfini
gevsetin ve parmakla sikin. Sekil 16‘ya bakin.

Uygun bir kasnak tutma aleti kullanarak egzoz
kam mili kasnak civatasini gevsetin ve parmakla
sikin. Sekil 16‘ya bakin.

Sekil 13‘te gosterildigi gibi egimdlceri (I) ters
cevirerek egimolcer referans cubuguna (G/Q)
dayayin ve sabitlenmesini bekleyin.

Egimolceri (G/Q) konumuna tutun ve ZERO
digmesine basarak egimoélgeri 00.0 konumuna
ayarlayin® ve egimolceri giris eksantrik mili
adaptoriniin diiz kismina yerlestirin (dogru
sekilde yukari bakacak sekilde).

6 mm’lik altigen anahtari giris eksantrik mili
adapt6rinin ucuna sokun ve altigen anahtari
tutarken, kol durdurma pimini (L — sadece giris)
cikararak giris eksantrik milinin kilidini acin.

Egimoélcerde sifir (00.0°) gosterilene kadar
altigen anahtari kullanarak kam milinin konumunu
ayarlayin ve ardindan adaptéru kilitleme kolu ile
kilitleyin ve kol durdurma pimini (L) tekrar takin.

Bu prosediirii egzoz kami icin tekrarlayin.

Her iki kam mili sifir konumuna ayarlandiktan
ve sikica kilitlendikten sonra, kam mili kasnak
sabitlemelerini 20 Nm torkla sikin.

Not: Her iki eksantrik milinin hala sifirda
oldugunu tekrar kontrol edin, degilse
yukaridaki islemi tekrarlayin.

Sekil 13‘te gosterildigi gibi kol durdurma pimlerini
(L) cikararak kirmizi ve mavi kilitleme kollarini
serbest birakin.

Krank mili kilit pimini (K) cikarin.

Krank milini 2 tam tur ¢evirin, TDC konumuna
dénmeden hemen 6nce durdurun ve krank mili
kilit pimini (K) yeniden takin. Krank milini (K) ile
temas edene kadar cevirin.

Yukaridaki Zamanlamayi Kontrol Etme
boliminde (Sekil 13 ve 14) ayrintili olarak
aciklanan sekilde kam mili acilarini tekrar

kontrol edin.

Kaydedilen degerleri not edin, bunlar diizeltme
acisinl hesaplamak igin kullanilacaktir.

Her bir kam mili i¢in diizeltme agilan
hesaplanmalidir. Bu, asagidaki denklem
kullanilarak yapilir.

(Belirtilen Agr) — (Mevcut Acl) = Dizeltme Acisi
Asagidaki 6rnekleri inceleyin:

Ornek hesaplama

Arac Ureticisinin motora 6zgu verilerini ve dnceki
bolimde 6dlgiilen kam mili zamanlama agisini
kullanin.

Sadece Ornek:

Motor kodu DADA (1,5 It)

Belirtilen giris zamanlama agisi -0,3° +/- 1,2°
(Uretici verileri, motora 6zgu)

Belirtilen egzoz zamanlama agisi +1,1° +/- 1,2°

Mevcu} Emme Eksantrik Mili Zamanlama

Acisi (Olgiilen Aci) = (A0.9°) -0.9°

(Belirtilen ag1) — (Mevcut Ag) =

Emme Dizeltme Zamanlama Agisi (-0.3°) - (-0.9°) =
+0.6° Sifirdan saat yoniinde 0,6° ¢evirin.

Inlet Calc.

+V

Specified = -0.3
Actual =-0.9
Correction = +0.6

Mevcu} Egzoz Eksantrik Mili Zamanlama
Acisi (Olgilen Aci) = (A1,0°) -1,0°

(Belirtilen ac1) — (Mevcut Agl) =

Egzoz Duizeltme Zamanlama Agisi (+1,1°) - (-1,0°)
=+ 2,1° sifirdan saat y6niinde 2,1° gevirin.

Exhaust Calc.

Specified = +1.1
Actual = -1.0
Correction = +2.1

Note: Arrows indicate the direction
to rotate to reach zero

Zamanlamanin son ayari:

Not: Diizeltme Acisi belirlendikten sonra,
kam milleri sifir konumuna ayarlanmali ve
ardindan motor Ureticisinin toleranslarini
telafi etmek icin Diizeltme Acisi kadar sifirdan
ayarlanmalidir.

Uygun bir kasnak tutma aleti kullanarak giris
eksantrik mili ayar kontrol valfini gevsetin ve
parmakla sikin. Sekil 16‘ya bakin.

Uygun bir kasnak tutma aleti kullanarak egzoz
kam mili kasnak civatasini gevsetin ve parmakla
sikin. Sekil 16‘ya bakin.

Sekil 13‘te gosterildigi gibi egimdlgeri (1)
egimolcer referans gubuguna (G/Q) ters olarak
yerlestirin ve sabitlenmesini bekleyin.

Egimélceri (G/Q) ,ya dayayarak SIFIR‘a basarak
egimolceri 00,0°‘ye ayarlayin ve egimdlceri
giris kam mili adaptdriintn diz kismina oturtun
(dogru sekilde yukari bakacak sekilde).

6 mm’lik altigen anahtari giris kam mili adaptéruniin
ucuna sokun ve egimdlgerde karsilik gelen
Hesaplanan Diizeltme Zamanlama Acisi gosterilene
kadar altigen anahtari kullanarak kam milinin
konumunu ayarlayin, ardindan adaptéri kilitleme
kolu ile kilitleyin ve kol durdurma pimini (L) takin.

Bu proseduri egzoz kami igin tekrarlayin.

Her iki kam mili sifir konumuna ayarlandiktan ve
kilitlendikten sonra, kam mili kasnak sabitleme-
lerini 20 Nm torkla sikin.

Sekil 14‘te gosterildigi gibi kol durdurma pimleri-
ni (L) gcikararak kirmizi ve mavi kilitleme kollarini
serbest birakin.

Krank mili kilit pimini (K) gikarin.

Krank milini 2 tam tur ¢evirin ve TDC konumuna
dénmeden hemen dnce durdurun ve krank mili
kilit pimini (K) yeniden takin. Krank milini (K)
durana kadar cevirin.

Zamanlamayi yeniden kontrol edin:

Yukaridaki Zamanlamayi Kontrol Etme bolimUinde
(Sekil 13 ve 14) ayrintili olarak agiklanan sekilde

kam mili agilarini tekrar kontrol edin.

Okunan degeri Uretici spesifikasyonuyla

karsilastirin.
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